


Пара-
метры 

Код Значение Диапазон 
Шаг 

установки 

Заводское 

значение 
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PA00 Выбор и установка 

нужного параметра для 
его индикации при 

включении 

преобразователя 

0 – заданная частота  

1 – выходная частота 
2 – выходной ток  

3 – направление вращения 

4 – скорость в об/мин 

1 0 

PA01 Заданная частота Только чтение   

PA02 Выходная частота Только чтение   

PA03 Выходной ток Только чтение   

PA04 Скорость вращения Только чтение   

PA05 Напряжение на шине 

постоянного тока 

Только чтение   

PA07 Величина обратной связи 

в PID-режиме  

Только чтение   

PA09 Выходное напряжение Только чтение   

PA10 Запись об ошибке 1 Только чтение   

PA11 Запись об ошибке 2 Только чтение   

PA12 Запись об ошибке 3 Только чтение   

PA13 Запись об ошибке 4 Только чтение   

PA14 Установленная частота в 

момент последней 

неисправности 

Только чтение   

PA15 Выходная частота в 

момент последней 

неисправности 

Только чтение   

PA16 Выходной ток в момент 

последней неисправности 

Только чтение   

PA17 Выходное напряжение в 

момент последней 

неисправности 

Только чтение   

PA18 Напряжение в звене 
постоянного тока в 

момент последней 

неисправности 

Только чтение   
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Pb00 Установка рабочей 

частоты  

0,0-верхняя граница 

частоты  

0,1 0,0 

Pb01 Способы установки 

заданной частоты  

0: Цифровая установка 
частоты (задание в Pb00) 

1: С помощью аналогового 

напряжения (0-10В) или 

тока (4-20 мА). Только в 
режиме установки с 

помощью аналогового тока 

установить Pd00=1, 
Pd01=5. 

4: С помощью внешних 

контактов UP/DOWN  
5: Через порт RS485 

1 3 

Pb02 Настройка способа пуска 0: С помощью пульта 

1: С помощью 

управляющих входов 
2: RS485 

 

1 0 

Pb03 Режим доступа к кнопке 

СТОП 

0: Кнопка СТОП 

заблокирована 
1: Кнопка СТОП доступна 

 

1 1 

Pb04 Блокировка  вращения 

назад 

0: Вращение назад 

запрещено  
1: Вращение назад 

разрешено 

1 1 

Pb05 Максимальная рабочая 
частота  

Минимальная рабочая 

частота～400 Гц 

0,1 50,0 

Pb06 Минимальная рабочая 

частота 
0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 0,0 

Pb07 Время ускорения 1 0～999.9 с 0,1 Изменяемая 

величина 

Pb08 Время замедления 1 0～999.9 с 0,1 Изменяемая 

величина 

Pb09 V/F-кривая 

(напряжение-частота): 

максимальное напряжение  

Промежуточное 

напряжение ～500 В 

0,1 220,0 / 380,0  

(1ф.ПЧ./  3ф. 

ПЧ) 

Pb10 V/F -кривая: 

опорная частота 

Промежуточная частота ~ 

максимальная рабочая 

частота  

0,1 50,0 

Pb11 V/F -кривая: 
промежуточное 

напряжение 

Минимальное напряжение 
~ максимальное 

напряжение 

0,1 Изменяемая 

величина 

Pb12 V/F -кривая: 

промежуточная частота 

Минимальная частота ~ 

Максимальная рабочая  

частота 

0,1 2,5 

Pb13 V/F -кривая: 

минимальное напряжение  

0~ промежуточное 

напряжение 

0,1 Изменяемая 

величина 

Pb14 V/F-кривая: 
минимальная частота 

0~промежуточная частота 0,1 1,2 

Pb15 Несущая частота 1-15 кГц 0,1 Изменяемая 

величина 

Pb17 Инициализация 

параметров 

8: Инициализация 

заводских параметров 
1 0 

Pb18 Блокировка доступа к 

параметрам 

0: Разблокировано 

1: Параметры 
заблокированы 

1 0 
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PC00 Режим пуска  0/1 обычный пуск/поиск 

частоты перед пуском 

1 0 

PC01 Режим выключения 0/1 ~ Остановка с 

замедлением / выключение 
со свободным выбегом 

двигателя 

 

1 0 

PC02 Установка пусковой 
частоты 

 

0,1～100,0 Гц 0,1 0,5 

PC03 Установка частоты 

остановки 
0,1～100,0 Гц 0,1 0,5 

PC04 Ток замедления 

постоянным током 
перед запуском 

0~120% номинального тока  1％ 50％ 

PC05 Время замедления 

постоянным током 
перед запуском 

0～25,0 с 0,1 0 

PC06 Постоянный ток 

торможения перед 

0~120% номинального тока  1％ 60％ 

Пара-
метры 

Код Значение Диапазон 
Шаг 

установки 

Заводское 

значение 

выключением 

PC07 Время торможения 
постоянным током перед 

выключением 

0～25,5 с 0,1 0 

PC08 Буст  0～20,0％ 0,1 0％ 

PC10 Номинальный ток 
двигателя (А) 

 0,1 Изменяемая 
величина 

PC12 Номинальная скорость 

вращения 

0-9999 об/мин 1 1420 

PC13 Количество полюсов 1-20 1 4 

PC14 Номинальное скольжение 
двигателя 

0-10,0 Гц 0,01 2,5 

PC15 Номинальная частота 

двигателя 

0-400,0 0,1 50,0 
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Pd00 Минимальное входное 

напряжение на входе AI/FIV  

0~ максимальное входное 

напряжение на входе 

0,1 0 

Pd01 Максимальное входное 

напряжение на входе AI/FIV  

Минимальное входное 

напряжение на входе ~10 В 

0,1 10,0 

Pd02 Постоянная времени 

фильтра AI/FIV 

0~25,0 с 0,1 2,5 

Pd03 Минимальный входной ток 
на входе AI/FIV   

0~ максимальный входной 
ток на входе 

0,1 4 

Pd04 Максимальный входной ток 

на входе AI/FIV 

Минимальный входной ток 

на входе ~20 мА 

0,1 20,0 

Pd05 Постоянная времени 
фильтра AI/FIV (для 4-20мА)  

0~25,0 с 0,1 2,5 

Pd10 Частота, соответствующая 

наименьшему 

аналоговому сигналу 

0~999,9 Гц 0.1 0,0 

Pd11 Направление вращения, 
соответствующее 

наименьшему 

аналоговому сигналу                       

0 / 1 1 0 

Pd12 Частота, соответствующая 
наибольшему аналоговому 

сигналу 

0~999,9 Гц 0,1Гц 50,0 

Pd13 Направление вращения, 

соответствующее 
наибольшему аналоговому 

сигналу                       

0 / 1 1 0 

Pd14 Разрешение реверса 

движения при аналоговом 
задании 

0 / 1 1 0 

Pd15 0,25-5,5 кВт: 

Входная клемма S1 

7,5-160 кВт: 
Входная клемма FWD  

0: Не используется  

1: Медленное вращение 

2: Медленное вращение 
вперед 

3: Медленное вращение 

назад 
4: Вперед/назад 

5: Вращение 

6: Вращение вперед 
7: Вращение назад 

8: Остановка 

9: Предустановленная  

   скорость  1 
10: Предустановленная  

   скорость  2 

11: Предустановленная 
   скорость  3 

12: Предустановленная  

    скорость  4 

13: Ускорение/замедление 
«1» 

14: Ускорение/замедление 

«2» 
15: Постепенное 

увеличение частоты, 

сигнал « UP» 
16: Постепенное 

уменьшение частоты, 

сигнал «DOWN»  

17: Свободный выбег 
18: Сигнал сброса 

неисправности 

19: ПИД-регулирование 
20: PLC-регулирование 

21: Таймер 1 запуск 

22. Таймер 2 запуск 
23: Импульсный входной 

сигнал счетчика 

24: Сигнал сброса счетчика 

25: Очистка памяти 
26: Пуск с поиском 

частоты 

1 6 

Pd16 0,25-5,5 кВт: 

Входная клемма S2 

7,5-160 кВт: 
Входная клемма REV  

1 7 

Pd17 0,25-5,5 кВт: 

Входная клемма S3 

7,5-160 кВт: 
Входная клемма S1 

1 18 

Pd18 0,25-5,5 кВт: 

Входная клемма S4 
7,5-160 кВт: 

Входная клемма S2 

1 9 

Pd19 7,5-160 кВт: 

Входная клемма S3 

1 0 

Pd20 7,5-160 кВт: 

Входная клемма S4  

1 0 

Pd23 Клеммы выходного реле 

MA, MB  
(в ПЧ 0,25-5,5 кВт) 

0: Не задействован  

1: Включение 
2: Частота достигнута 

3: Сбой в работе 

4: Нулевая скорость 
5: Частота 1 достигнута 

6: Частота 2 достигнута 

7: Ускорение 
8: Замедление 

9: Индикация низкого 

напряжения 

10: Значение таймера 1 
достигнуто 

11: Значение таймера 2 

достигнуто 
12: Индикация завершения  

цикла 

13: Индикация завершения 

процесса 
14: Достигнуто верхнее 

аварийное значение 

сигнала с датчика обратной 
связи 

15: Достигнуто нижнее 

аварийное значение 
сигнала с  датчика 

обратной связи 

17: Обнаружение 

перегрузки двигателя по 
току 

18: Превышение предельно 

допустимого тока 

1 1 

Pd25 Клеммы выходного реле 

0,25-5,5 кВт: RA, RB   

7,5-160 кВт: RA, RB, RC 

1 3 



Пара-
метры 

Код Значение Диапазон 
Шаг 

установки 

Заводское 

значение 

26: Поиск частоты 

завершен 
27: Значение счетчика 

достигнуто 

28: Значение 
промежуточного счетчика 

достигнуто 
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PE00 Установка частоты 

режима медленного 
вращения 

0,0～максимальная рабочая 

частота  

0,1 5,0 

PE01 Время ускорения 2 0~999,9 с 

 

0,1 с Изменяемая 

величина PE02 Время замедления 2 0,1 с 

PE03 Время ускорения 3 0,1 с 

PE04 Время замедления 3 0,1 с 

PE05 Время ускорения 4. Время 
ускорения в режиме 

медленного вращения  

0,1 с 

PE06 Время замедления 4. 

Время замедления в 
режиме медленного 

вращения 

0,1 с 

PE07 Установка уровня 

срабатывания счетчика 

0~9999 1 100 

PE08 Промежуточное значение 
счетчика 

0~9999 1 50 

PE09 Ограничение тока при 

ускорении 

0~200% 1% 150% 

PE10 Ограничение тока при 
постоянной скорости 

0~200% 1% 0 

PE11 Защита от 

перенапряжения при 

торможении 

0: выключена 

1: включена 

1 1 

PE12 Автоматическая 
регулировка напряжения  

0: выключена 
1: включена 

1 1 

PE16 Перезапуск после 

отключения питания 

0: выключен 

1: включен 

1 0 

PE17 Допустимое время 
отключения питания 

0~10 с 1 5 с 

PE18 Предел тока при пуске с 

поиском частоты 

0~200% 1 150% 

PE19 Время пуска с поиском 

частоты  

0~10 с 0,1 5,0 с 

PE20 Количество перезапусков 

после сбоя 

0~5 1 0 

PE21 Время задержки после 

сбоя 

0~10,0 с 0,1 0,2 

PE22 Режим при превышении 
допустимого тока  

0: Контроль при 
постоянной скорости, 

продолжение работы 

1: Контроль при 
постоянной скорости, 

останов 

2: Контроль всегда, 
продолжение работы 

3: Контроль всегда, 

останов 

1 0 

PE23 Уровень допустимого тока 0~200% 1 000 

PE24 Время превышения 
допустимого тока 

0~9,9 с 0,1 0.0 

PE25 Пороговая частота 1   0,0- максимальная рабочая 

частота 

0,1 0 

PE26 Пороговая частота 2   0,0- максимальная рабочая 
частота 

0,1 0 

PE27 Установка значения 

таймера 1 

0~10,0 с 0,1 0 

PE28 Установка значения 

таймера 2 

0~100 с 1 0 

PE29 Время до ограничения 

тока при постоянной 

скорости 

0~999,9 с 0,1 Изменяемая  

величина 

PE30 Гистерезис срабатывания 
реле достижения частоты 

0,0-50,0 Гц 0,1 0,5 

PE31 Пропуск  частоты  1 0,0- верхняя граница 

частоты  

0,1 0 

PE32 Пропуск  частоты  2  0,0- верхняя граница 

частоты 

0,1 0 

PE33 Зона пропуска частоты 0,0-50,0 Гц 0,1 0,5 
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PF00 Запоминание цикла 

программы PLC 

0: без запоминания 

кадра при останове 

1: запоминание кадра 

1 0 

PF01 Включение PLC  0: автоматически не 

включается 
1: включается 

автоматически 

1 0 

PF02 Режим работы PLC 0: PLC выключается после 

единичного выполнения 

программы 

1: Режим паузы при 
единичном выполнении 

программы 

2: Цикличная работа PLC 
3: Режим паузы при 

цикличной работе 

4: После единичного 

выполнения программы 
PLC, ПЧ поддерживает 

скорость, установленную в 

последнем кадре 

1 0 

PF03 Предустановленная 

скорость 1 
0,0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 20,0 

PF04 Предустановленная 

скорость 2 
0,0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 10,0 

PF05 Предустановленная 
скорость 3 

0,0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 20,0 

PF06 Предустановленная 

скорость 4 
0,0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 25,0 

PF07 Предустановленная 

скорость 5 
0,0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 30,0 

PF08 Предустановленная 
скорость 6 

0,0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 35,0 

PF09 Предустановленная 

скорость 7 
0,0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 40,0 

PF10 Предустановленная 0,0～максимальная рабочая 0,1 45,0 

Пара-
метры 

Код Значение Диапазон 
Шаг 

установки 

Заводское 

значение 

скорость 8 частота 

PF11 Предустановленная 
скорость 9 

0,0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 50,0 

PF12 Предустановленная 

скорость 10 
0,0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 10,0 

PF13 Предустановленная 

скорость 11 
0,0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 10,0 

PF14 Предустановленная 
скорость 12 

0,0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 10,0 

PF15 Предустановленная 

скорость 13 
0,0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 10,0 

PF16 Предустановленная 

скорость 14 
0,0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 10,0 

PF17 Предустановленная 
скорость 15 

0,0～максимальная рабочая 

частота 

0,1 1,0 

PF18 Время работы PLC 1  0~9999 с 

 

1 с 100 

PF19 Время работы PLC 2 1 c  100 

PF20 Время работы PLC 3 1 c  100 

PF21 Время работы PLC 4 1 c  100 

PF22 Время работы PLC 5 1 c  100 

PF23 Время работы PLC 6 1 c  0 

PF24 Время работы PLC 7 1 c  0 

PF25 Время работы PLC 8 1 c  0 

PF26 Время работы PLC 9 1 c  0 

PF27 Время работы PLC 10 1 c  0 

PF28 Время работы PLC 11 1 c  0 

PF29 Время работы PLC 12 1 c  0 

PF33 Задание направления 

вращения, PLC-правление 

0~8191 1 0 
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PG00 Режим включения 
PID-регулятора 

0: PID-регулятор выключен 
1: PID-регулятор 

активирован 

2: Запуск PID-регулятора 
по условию. PID-регулятор 

запускается в случае, когда 

на соответствующий вход 

подан активирующий 
сигнал 

1 0 

PG01 Рабочий режим 

PID-регулятора 

0: Режим отрицательной 

обратной связи 

1: Режим положительной 
обратной связи 

1 0 

PG02 Выбор источника 

заданного значение для 

PID-регулятора 

0: Выбор численного 

значения задания 

1: Выбор входа AI/FIV(0-10В) 

2: Выбор входа AI/FIV(0-20мА) 

 

1 0 

PG03 Сигнал обратной связи 
PID-регулятора 

0: Выбор входа AI/FIV в 
качестве входа для 

обратной связи (0-10В) 

переключатель в 
положении «V». Для 

сигнала 4-20мА 

переключатель в 

положении «I», настроить 
Pd00=1, Pd01=5. 

 

1 0 

PG04 Численное значение 

задания PID-регулятора 

0,0~100,0% 0,1% 50,0% 

PG05 Верхнее аварийное 

значение сигнала 

обратной связи 

PID-регулятора 

0~100,0% 1% 100% 

PG06 Нижнее аварийное 

значение сигнала 

обратной связи 

PID-регулятора 

0~100,0% 1% 0% 

PG07 PID-регулятор, 

коэффициент  P 

0,0~500,0% 0,1% 200% 

PG08 PID-регулятор, 

коэффициент I 
(постоянная времени) 

0,0~200,0 с , 0 - когда не 

задействована 

0,1 с 0,3 с 

 

PG09 PID-регулятор, 

коэффициент D 

0,0~200,0 с, 0 - когда не 

задействована 

 

0,1 с 0,0 

PG10 Шаг вычислений 
PID-регулятора 

0,0~10,0 Гц 0,1 0,5 Гц 

PG11 Частота перехода 

PID-регулятора в режим 

ожидания 

0,0~50,0 Гц. 

 0,0 означает, что функция 

перехода в режим 
ожидания отключена 

 

0,1 0,0 Гц 

PG12 Пауза при переходе в  

режим ожидания 
PID-регулятора 

0~200 с 1 с 20 с 

PG13 Величина обратной связи 

для выхода из режима 
ожидания PID-регулятора 

0~100% 1% 0 

PG14 Отображение величины 

обратной связи 

PID-регулятора 

0~9999 1 1000 

PG15 Количество разрядов  1~4 1 4 

PG16 Количество разрядов 
после точки в десятичном 

режиме индикации 

0~4 1 1 

PG17 Верхний предел частоты 
PID-регулятора  

0,0~максимальная рабочая 
частота 

 

0,1 48,0 

PG18 Нижний предел частоты 

PID-регулятора 

0,0~максимальная рабочая 

частота 

0,1 20,0 

PG19 Режим работы 

PID-регулятора 

0: Всегда работает 

1: При значении обратной 

связи >PG05 переход на 

min частоту, если <PG06 
начинает работать 

 

1 0 

PG20 Зона нечувствительности 

регулятора 
 

 

 
 

 

 

0 – 10% 0,1 0 

Г р у п п а  п а р а м е т р о в  п о с л е д о в а т е л ь н о г о  к а н а л а  с в я з и
 

PH00 Скорость передачи 0: 4800 1 1 




